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Varovani — obecné nebezpeci
Nebezpeci pro uZivatele a/nebo montéra

Ucgelem je upozornit na popisek.

Varovani — nebezpeci urazu elektrickym proudem

Symbol oznacuje specifické

nebezpeci tykajici se elektriny.

Bezpecnostni opatieni — dllezité

- > P

.

% Schematicky diagram je zalozen na pfikladu produktu a dodany
produkt se muze lisit.

r

VAROVANI:
Nepripojujte zastrcku EEC, dokud neni instalace
dokoncena, nejsou pripojeny vdechny zasuvné

svorky a nejsou zajiSteny vsechny konektory.




Montaz a demontaz vrat smi provadét pouze kvalifikované a odborné osoby.

Osoba odpovédna za elektrickou instalaci vrat musi mit elektrickou kvalifikaci, aby mohl na
takové instalaci pracovat. Osobam nesmi byt dovoleno pracovat na vratech

nebo jeho elektrické instalaci, pokud jsou pod vlivem drog, alkoholu nebo léku, které mohou
sniZit jejich reakce.

Dodany vyrobek Ize pfestavovat a/nebo ménit pouze po konzultaci s vyrobcem. Vzdy musi
byt pouzity originalni soucasti nebo originalni nahradni dily. Jakakoli odpovédnost bude
automaticky zruSena, pokud budou pouzity jiné dily.

Elektricky proud je nebezpecny. Kontakt se soucastmi pod napétim mulze zpUsobit Uraz
elektrickym proudem, popéleniny nebo dokonce smrt. Prace na elektrickych soucastech
sméji provadét pouze osoby odborné a elektrotechnicky kvalifikované. Béhem jakékoli prace
musi byt instalace odpojena od elektrické sité. Pfed zahajenim prace vzdy zkontrolujte
odpojeni. Pfi praci na elektroinstalaci musi byt cely systém chranén proti neumysinému
opétovnému pfipojeni k elektricke siti.

Pfed zahajenim instalace je tfeba zkontrolovat, zda jsou v8echna pfipojeni v pofadku
a namontovana podle uZivatelské pfirucky. Musi se také zkontrolovat, zda jsou vSechny dily
pohonu a ovladaci fidici jednotky v poradku. VS8echny elektrické kabely musi byt
namontovany a pfipojeny tak, aby nemohlo dojit k jejich nechténému posunuti, poSkozeni.
fungovat bezpecné a odpovidajicim zplisobem.

Pfi dodani vrat s elektroinstalaci musi byt odpovédny uZivatel/maijitel informovan
0 nebezpecdich vrat a elektroinstalace.

- Za spravnou montaz vrat a elektroinstalace je odpovédna osoba zpUsobila a odborna,
v pfipadé elektroinstalace i osoba kvalifikovana na elektro.
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VAROVANI:

Ridici jednotka je naprogramovana na pravotogivy
smér otaCeni motoru. Zabrante jakémukoli

poskozeni zpusobenému nespravnym otacenim pohonu*.




Déti a/nebo kdokoli s omezenymi fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi nesmi
smét ovladat fidici jednotku vrat. Rovnéz neni dovoleno hrat si v bezprostfedni blizkosti
elektricky ovladanych vrat. Témto osobam by nemélo byt dovoleno obsluhovat vrata ani pod
dohledem.

Vadné soucasti mohou byt extrémné nebezpeéné a mohou zpusobit vazna nebo dokonce
smrtelna zranéni. V pfipadé poruchy nékterého komponentu je nutné vypnout vrata a jejich
elektroinstalaci. Pfitom musi byt instalace odpojena od elektrické sité. Toto odpojeni musi
probéhnout tak, aby nahodné opétovné zapnuti vrat bylo rozumné nemozné. Vadny dil nebo
dily smi opravit a/nebo vyménit pouze kompetentni a odborna osoba.

Elektricka instalace musi byt pfi pouzivani vzdy v dobrém stavu. Je nezbytné, aby probihala
spravna udrzba a revize, jak je uvedeno v uzivatelské pfirucce.

Elektricka instalace a jeji souc¢asti smi byt nasazeny pouze k popsanému ucelu.

Détem a/nebo osobam s omezenymi fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi
nesmi byt umoznén pfistup k dalkovim ovladacim a jinym ovladacim prvkim. Tyto musi byt
uloZeny bezpecné a mimo dosah, aby se zabranilo neumysinému a neopravnénému pouZiti.

Ovladaci box, fidici jednotka se nesmi pouzivat v prostfedi, kde hrozi kondenzace.



Udrzba
+ Pohon a ovladaci fidici jednotka jsou bezudrzbové. Je tieba provést nasledujici kontroly
provadéné béhem udrzby.
+ Zkontrolujte kompletni montaz pohonu a ovladaci skfinky.
« Zkontrolujte vyvazeni vratového kfidla a v pfipadé potreby jej upravte.
« Zkontrolujte funkci koncovich spinac€u, kodéru a nastaveni koncovich spinacu.
+  Zkontrolujte funkci vSech (bezpecénostnich) spinacu.
»  Zkontrolujte funkci vSech bezpecnostnich prvka.
» Zkontrolujte funkci jakéhokoli brzdového zafizeni.
* Provedte celkovou (zvukovou) vizualni kontrolu.
+ Dodany vyrobek Ize pfestavovat a/nebo ménit pouze po konzultaci s vyrobcem.
* Vzdy musi byt pouzity originalni soucasti nebo originalni nahradni dily.

« Jakakoli odpovédnost bude automaticky zruSena, pokud budou pouzity jiné dily.

Demontaz
a .. )
NEBEZPECI:
S patiicnym ohledem na nebezpeci udrzby muze
tuto udrzbu provadét pouze kompetentni a odborna
osoba*.
\ _/

Navod k instalaci mize byt pouzit jako reference pro demontaz pohonu a fidici jednotky.

Popsané sefizovaci prace v tomto pfipadé neplati.

Likvidace

+ P¥ilikvidaci odpadu je nutné tyto odpady rozdélit na kovy, plasty, elektrické dily a maziva.
+ P¥ilikvidaci materialu je tfeba vzit v Uvahu platné narodni pfedpisy.
* Vyrobek nesmi byt likvidovan s béznym domovnim odpadem a musi byt zlikvidovan jako

elektronické zafizeni.



5. Elektrické parametry

Nazev série Multi Drive
Rozméry (D*S*V mm) 443*221*73
Vertikalni
Instalace

(bez kolejnicového adaptéru)

Frekvence napajeni (HZ) 50/60
Napajeci napéti (+10%) 220V-240V
Maximalni proudovy vystup (A) 13
Fazovy ochranny proud (A) 3.15
24V(DC)
Externi napajeni: 24V
0.5A
Vstupni napéti integrované lithiové baterie (V) 29.6
Napéti fizeni systému (V) 3.3
Spotfeba energie v pohotovostnim rezimu (W) 5
Rozsah teplot (°C) -20°C ~ +60°C
Uroveri ochrany krytu IP43
Koncové spinace DES (digitalni koncové spinace)




6. Pokyny k zapojeni svorkovnice

L+ 1- PB GND PE GND SD GND 24V GND FLAGND  WH BN GN
OP CL GND ST HB GND SL GND  FA GND 24V GND  NO COM NC

@M@

L+ L~ PB GND PE GND SD GND 24V GND FLAGND  WH BN ON

ke

El. zamek Impulsni Fotobuky  Vstupni dvefe 24V Majak Kontaktni lista
tlacitko PB Externi
napajeni

0P CL GND ST HB GND SL GND FA GND 24V GND  NO COM NC

! ! ! Pozarni alarm %‘N Externi

Trojtlacitko Stop Impulsni Spinaé Exte
tlagitko HB povoleni napajeni
lanka

Programovatelné relé



7/

. Pokyny pro zapojeni

Zapojeni elektronického zamku

Zapojeni vystrazného svétla

Lt L-

-
@

24V GND FLA GND

Zapojeni nasténného tlacitka

Zapojeni trojtlacitka

Zapojeni klicového spinace

0P CL GND ST

[\

Sp21

0P CL GND ST

——— ===

EVICE 3

Zapojeni fotobunék

Standardni fotonuriky

Jednostranna fotoburika

PB GND PE GND SD GND 24V GND FLA GND

ll?
o -

24

1

. DEVICE 2 DEVICE 1

PB GND PE GND SD GND 24V GND FLA GND




Zapojeni tlacitka krok za krokem

Zapojeni externiho pfijimace Zapojeni impulsniho tlacitka

[IB GND SL GND 24V GND FLA GND B D 5L GD

|
JEESs

Zapojeni bezpecnostni listy

Zapojeni odporu 8,2K TrivodiCové zapojeni kontaktni listy | DW vzduchovy spinac 1.2K

WH BN GN Wi BN GN i BN GN

[ (aanrnnnadd

8. 2K

o

Receiver Transmitter

Kroky pfepinani rezimu bezpecnostni listy:
1. Pred pfipojenim bezpecnostni liSty se ujistéte, Ze je odpojeno pfivodni napajeni.
2. Po odpojeni pfivodniho napajeni instalujte kontaktni listu, kterou je tfeba pfipojit.
3. Znovu pripojte pfivodni napajeni, port bezpecnostni kontaktni liSty automaticky rozpozna
zménu.

A

Opatfeni:
pl. Pokud pfed pfepnutim rezimu portu kontaktni liSty neodpojite pfivodni napajeni, port
kontaktni liSty nebude schopen automaticky rozpoznat zménu. V tomto pfipadé se na
displeiji Fidici jednotky muze zobrazit chybova zprava.
2. Pokud je souCasné pfipojen kabelovy port kontaktni liSty i bezdratové zafizeni kontaktni
listy, zafizeni automaticky upfednostni bezdratovou kontaktni listu. V tomto pfipadé bude
kabelovy port kontaktni listy neaktivni.



8. Popis tlacitek ovladaciho displeje

Digitalni displej

Indikator bezdratového zarizeni

Ovladaci tlacitka
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8.1 Pokyny k ovlacim tlagitkim

Tlacitko

Popis funkce

Kratké stisknuti: potvrzeni nabidky

Dlouhé stisknuti: vstup do menu

Kratké stisknuti: Vstup do rezimu parovani
dalkovych ovladacl, navrat
do pohotovostniho rezimu

T —
I
) —
™

Dlouhé stisknuti po dobu 8 sekund:

Vymazani vSech dalkovych ovladacu, zobrazeni
displeje

Kratké stisknuti: oteviete vrata / posunete
se nahoru v nabidce funkci motoru /
nastaveni koncovych poloh motoru.

Kratké stisknuti: zaviete vrata / posunete
se nahoru v nabidce funkci motoru /
nastaveni koncovych poloh motoru.

Kratké stisknuti: Zobrazeni aktualniho parametru
rychlosti otevirani vrat | =y y=¢| (vychozi)

Dlouhé stisknuti: JTLI
i |t
Uprava rychlosti otevirani vrat: LV it

P
wh
mﬁ [ 2

Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund: pfejdete
do stavu parovani bezdratoveého zafizeni. Zobrazeni na

l

displeji

Stisknutim a podrzenim po dobu 8 sekund:
vymazete vSechna sparovana bezdratova zafizeni.

11



TlaCitko Popis funkce

Kratké stisknuti: Zobrazeni parametru aktualni sily
-
|

otevirani vrat: vychozi nastaveni.

Dlouhé stisknuti: Nastaveni sily otevirani vrat, rozsah
1o |1
| Ll _

urovni:

Kratké stisknuti: Zobrazeni parametru aktualni sily
12

]

zavirani vrat:

vychozi nastaveni.

Dlouhé stisknuti: Nastaveni sily zavirani vrat, rozsah
7 |1
[ | i

Urovni:

8.2 Podrobny popis stavu LED na ovladacim panelu motoru

8.2.1 Nasledujici obrazek je odkazem na barevny LED displej

WIF| E-LOCK

PE S

WD

12



8.1.2 Stav bezdratového zabezpecCovaciho zafizeni odpovida riznym
barvam LED displeje:

LED barvy

Nazev CERVENA | ZELENA MODRA FIALOVA BILA
zarizeni
E-LOCK: Zafizeni je Zarizeni je Slabé baterie, | Slaba baterie, Sianal zafizeni
Bezdratovy | sparovanéa | sparované a zafizeni se zafizeni je gztracen .
elektrozamek spusténé nespusténé nespusti spusténé y
PE: Zafizeni je Zafizeni je Slaba baterie, | Slaba baterie, |a. . . __ .. .
e . . . . v R Signal zafizeni
Bezdratové | sparovanéa | sparované a zafizeni se zafizeni je Araceny
fotobunky spusténé nespusténé nespusti spusténé y
SE: Zafizeni je Zafizeni je Slaba baterie, | Slaba baterie, |a. . __ v .
. . . . . v e Signal zafizeni
Bezdratova | sparovanéa | sparované a zarizeni se zafizeni je Straceny
kontaktni liSta spusténé nespusténé nespusti spusténé y
WD:
Bezdratovy Zafizeni je Zafizeni je Slaba baterie, . . o
. . ) . . v Slaba baterie, | Signal zafizeni
spinac sparované a | sparované a zafizeni se v .
. . v wix o . zarizeni je ztraceny
integrovanych spustené nespustéene nespusti wx s
- spustené
dvefi
SRS : v v . . . .
Zafizeni je Zafizeni je Slaba baterie, | Slaba baterie, |o. . __ .. .
BezdratovV . : . . e SRR Signal zafizeni
Y | sparovanéa | sparované a zarizeni se zarizeni je .
spinad ey X% 2 . o ztraceny
spusténé nespusténe nespusti spusténé

povoleni lanek

13



Uroven Popis funkce Popis vychozich parametru
,’ ” ,’ ” Nastaveni koncovych poloh vrat UCeni horni a spodni koncové polohy vrat
1 1 L N 1171 . Standardni smér motoru
101 Nastaveni sméru otaceni motoru LI (vychozi)
1 71 o e 11T . Standardni funkce, cyklus
AN Volba funkce dalkového ovladani AN jednoho tlagitka (vychozi)
(111 Nastaveni rezimu ovladani 171 0_( : Impulsem otevrete vrata,
I.I_I| |otevfitizaviit (automatika/mrtvy muz)| [I_I ~T| | impulsem vrata zavfete (vychozi)
Fedlimitni jemné doladéni : Parametry predlimitni oblasti
| Predlimitni j 2 doladéni 1 1 P try predlimitni oblasti
. | bezpecnostni listy (DES) 1 bezpecnostni hrany (vychozi)
{ 1| [emné doladéni horni koncoveé polohy| | _ I~ : Jemné doladéni horni horni
.- vrat = nkoncové polohy (vychozi)
=1 Jemné doladéni spodni koncové _ 1| | : Jemné doladé&ni spodni koncové
L. polohy vrat L polohy (vychozi)
Oy Nastaveni rychlosti zavirani vrat anrt | Parametr ry<’:hlost|’ zavirani vrat
| 1l (vychozi)
| Nastaveni rychlosti otevirani vrat L-’ I |- Parametr ry<’:hlost|’ zavirani vrat
L. 1 1 (vychozi)
11 Nastaveni vzdalenosti mékkého I771 (]| : Vzdalenost mékkého zastaveni
L zastaveni J_I 1| | pfi zavirani vrat je 20 % (vychozi)
| o o J77 7] | : Vzdalenost mékkého zastaveni
—. Nastaveni vzdalenosti mékkého startu LI :’ ofi otevirani vrat je 15 % (vychozi)
:[ L Nastaveni rychlosti zpomaleni 1" : Parametry mékkého zastaveni
[ | dojezdu pfi zavirani vrat 1 1 zavirani vrat (vychozi)
:I I: Nastaveni rychlosti zpomaleni el ndl Parametry mékkého zastaveni
L. dojezdu pfi otevirani vrat 1 1 otevirani vrat (vychozi)
-”" ,’ Nastaveni asu zpomaleni pfi 1 1 : Pomaly &as zastaveni, kdyz
-t zastavovani v jakékoliv poloze vrat | [_I. I| | motor b&Zi 0.7 sekundy (vychozi)




Uroven Popis funkce Popis vychozich parametru
1 - . . 11 1 - Cas spusténi motoru 0,7
11 Nastaveni ¢asu rozjezdu pfi startu Il sekundy (vjchoz) 33
=7 ~71| |Nastaveni doby pfekroceni spodni| | ~f I [ : Doba preteceni zaviit limit
- = 34
L koncové polohy vrat Lol 0,20 s (vychozi)
1 ~1| Nastaveni citlivosti obraceni chodu| (/71 I™1 : Doba odezvy kontaktni 35
I vrat pii detekci kontaktni listy | [l L/ listy,005 sekundy (vychozi)
1 11| |Nastaveni citlivosti obraceni chodu| | /= /71| | : Reak¢ni doba fotobunék 0,5 36
11 vrat pfi detekci fotobunék N sekundy (vychozi)
— = |Reverzni nastaveni doby chodu pfi 11 : Doba reakce motoru na zpétny
-” ’-’ detekci nadproudem béhem J [ [!|]|chod 0,005 sekundy po detekci | 37
il procesu zavirani vrat — pfekazky (vychozi)
1 1171 Nastaveni ¢asu automatického | |J~f I 1| | : Funkce automatického zavirani
1 irani 1010 o 38
iy zavirani L vrat vypnuta (vychozi)
: KdyZ jsou vrata v horni
L” [ Nastaveni funkce automatického ||J~f I™1|| koncové poloze, provede se 39
. zavirani g automatické zavreni vrat
(vychozi)
: Po aktivaci portu fotobunék se
— . iy — = zastavi ¢asovac funkce
'-” ’-’ Nastzaa\cai:\élr:;alae}/j:kcceea]\cgig[)nuar:g:eho ,’ ,’ ,’ ,’ automatického zavirani vrata | 40
= — vypne se automatické zavirani
vrat (vychozi)
I— I Nastaveni funkce PE portu I1 1] | : Standardni funkce fotobunék | .
=1 (fotobunék) Ll (vychozi)
I~ 11| |Nastavenifunkce ¢aste¢ného otevieni| |17 | _ ] . ,
N vrat 1010 : Funkce neni povolena (vychozi)| 44
,’-’ " Nastaveni funkce portu tlacitka PB ,’ ,’ ,’ : Pouze STOP (vychozi) 46
- Nastaveni funkce portu 117 _ . | oar
I vystraZného svétia AN : Funkce zakazana (vychozi)
,’-’ -" Nastaveni funkce elektrozamku ,’ ,’ ,’ ,’ : Funkce zakazana (vychozi) 48
I~ 0 , » I711_1| | : Funkce &asteCného otevieni | 49
.71 Nastaveni funkce portu tlaCitka HB 111 (vychozi)
gyt Nastaveni funkce relé P11 : Funkce je vypnutéa (vychozi) | 50
i Ly




Uroven Popis funkce Popis vychozich parametr(

Funkce dotazu:

,’-, ,’-, Identifikace funkce zobrazeni aktualniho typu bezpec€nostni listy
— bezpecénostni listy
i Nastaveni funkce zpozdéni "1 1 : Zpozdeni vypnuti osvetieni
Ll vypnuti osvatieni I _ motoru 3 minuty (vychozi)
<1 Obnoveni tovarniho VSechna nastaveni funkci jsou nastavena na
[ 1 nastaveni tovarni nastaveni! Kromé celkové doby poctu
cykld motoru a poctu alarmd udrzby.
1 Dotaz naverzi hardwaru Dotaz na informace o verzi hardwaru
I motoru
”_ _’,’ Dotaz na verzi softwaru | potaz na Informace o verzi softwaru motoru

” '-” Dotaz na pocet cykli motoru Funkce dotazu: na pocet cykli motoru

Funkce dotazu: dotaz na posledni 4 chybové

IC i '
L Dotaz na posledni 4 chybove kédy motoru

kédy motoru

1111 Nastaveni ¢ast alarmu 171171 Podet alarm( udrzby neni

U udrzby L povolen (vychozi)

”-” ,’ Dotaz na Casy alarmu Funkce dotazu: na zbyvajici poget alarmd
= udrzby Gdrzby

11 7 1 Pozarni poplach normalné
AN Nastaveni funkce portu (] otevieny port spousti otevieni
- pozarniho poplachu — vrat pro nouzovy Unik (vychozi)
= _ o — Funkce vypnuta (maze byt take
’-,’ ,’ Nastavenl(;/?arglggedalkoveho ” ,’ ,’ ,’ povoleno standardnim dalkovym
= = = ovladanim)

-1 1 Funkce zamku tlacitka 11171 . .
A displeje 100l Funkce vypnuta (vychozi)




Uroven

Popis funkce

Popis vychozich parametrt

—
n‘|

X
.

Nastaveni Casu pfedbézné
vystrahy pfed zavienim vrat
(Rozsah nastaveni doby
parametru je: 0 sekund az 9
sekund. Kompatibilni s portem
funkce vystrazného svétla 00-06 v
¢asti 6.2, po aktivaci Ize zobrazit
odpovidajici nabidku funkci )

I"1
i

Il

: Doba varovani pfed
provozem je nastavena na 0
sekund (vychozi)

65

1t

Nastaveni doby pfedbézné
vystrahy pfed automatickym
zaviranim (kompatibilni s aplikaci
funkce 00-06 v ¢asti 6.2) a je
nutné povolit nabidku funkce
automatického zavirani vrat v Casti

4.0

—
I

Sy
-
N
-

—
~

: Doba varovani je 0 (vychozi)

66

—
A

Wy
™

X
.

Nastaveni frekvence blikani
vystrazného svétla
(Vystrazné svétlo ma frekvenci
blikani 60krat za minutu,
kompatibilni s aplikaci portu funkce
vystrazného svétla 00-06 v Casti 6.2,
po aktivaci Ize zobrazit nabidku
odpovidajici funkce)

—
!
N

Ny
i

: Frekvence blikani

vystrazného svétla je 60krat
za minutu (vychozi)

66

—
=~
S

(

l‘
N
"'-n

Nastaveni zpozdéni vypnuti
vystrazného svétla po
zavfeni vrat (kompatibilni s portem
funkce vystrazného svétla 00-06 in
sekce 6.2, po aktivaci se zobrazi
odpovidajici nabidka funkci)

—
(

Sy
'..

—_—

l‘""-.

: Funkce zpozdéni vystrazného
svétla vypnuta (vychozi)

67

—
A
Ty
~d

e
Sy
Sy
I

Funkce reléového modulu -
nastaveni ¢asu pfedbézné vystrahy
semaforu pfed spusténim vrat
(Tato nabidka je viditelna pouze
tehdy, kdyz je pro reléovy port
povolena funkce semaforu 01-06
menu 6.5.)

—
<

S
l--
S
l‘

—
J

: Doba varovani je 0 (vychozi)

69
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Uroveni

Popis funkce

Popis vychozich parametrt

“—
Sy

Funkce reléového modulu semaforu -
nastaveni Casu pfedbézné vystrahy
pfed automatickym zaviranim

(Cas parametru se pohybuije od
0 az 120 sekund (x = nx 10). Toto
menu povoluje pouze provoz 01-06

1 : Doba varovani je 0
| (vych02|)

funkce semaforu
menu 6.5 a vyZaduje otevieni
4.0 funkce automatického zavirani
vrat)

69

Funkce reléového modulu - nastaveni
frekvence blikani semaforu (Tato

funkce se pouziva k nastaveni
frekvence blikani relé a. Tato nabidka
je viditelna pouze tehdy, kdyZ je pro
port relé v nabidce 6.5 povolena
funkce semaforu 01-06)

: Relé - frekvence blikani

X66 60krat za minutu
(vychozi)

70

Sy
I
Ly

“—
=

Funkce reléového modulu semaforu
Nastaveni doby zpozdéni vypnuti
semaforu (Tato funkce se pouziva k
upravé doby zpozdéni uvolnéni, kdyz
reléovy port dosahne spodni hranice.
Tato nabidka je viditelna pouze tehdy,
kdyZ je pro reléovy port povolena
funkce semaforu 01-06 v nabidce 6.5)

. Relé — X66 Release
(vychozi)

71

Wy
‘|
"
—

)
o
<

Funkce reléového modulu semaforu -
Nastaveni vySky aktivace semaforu
pfi zavirani vrat.

(Tato funkce se pouziva k nastaveni
vySKy aktivace v oblasti
dolni koncové polohy vrat. Tato
nabidka je viditelna pouze po aktivaci
funkce 30 pro reléovy port
menu 6.5)

5% pIochY nad spodni
koncovou po ohou (vychozi)

=
-
N
-

72

W
~
S,
™

“—
Sy

Funkce reléového modulu semaforu-
Nastaveni vySky aktivace semaforu
pfi otevirani vrat (Tato funkce se
pouziva k nastaveni aktivacni oblasit
pod horni koncovou polohou. Tato
nabidka je viditelna po aktivaci funkce
31 ve funkci otevfeni reléového portu
v menu 6.5)

od horni

5% pIochY
ohou (vychozi)

) ()] koncovou po

73
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J 1= Menu 0: Nastaveni koncovych poloh vrat

-
(Prl‘]vodce funkcemi 1

N
(W3s
— |I'T _
@A« 0>
0 Release
\ \\
, , 71171
Nastaveni koncovych poloh ,_ l ’_ |
: 1
Nastaveni
ﬂ sméru otadeni ’—’- J
AN motoru
I'1 ~1
o S AR
Volba funkce dalkového ovladani )

1171
L

Nastaveni koncovych poloh vrat

I Zabrante jakémukoli poskozeni zpisobenému nespravnym otacenim béhem provozu. Ru¢né
otevrete vrata do poloviny pfed prvnim nastavenim zdvihu.

I Jakmile vstoupite do nabidky nastaveni koncovych poloh vrat, pfedchozi koncové polohy budou
vymazany a musite znovu naucit koncové polohy vrat.

I Po nastaveni horni a dolni koncové polohy prejde motor do samouciciho stavu na jeden cyklus
otevfeni, zavieni a znovu otevieni vrat. PoCkejte prosim trpélivé na dokon&eni stavu samouceni.

19



Nastaveni koncovych poloh vrat:

Nejprve nastavte horni koncovou polohu vrat

l‘-I-

Nyni nastavte spodni koncovou polohu vrat

Podrobné provozni kroky, viz obrazek:

1. Zadejte nastaveni koncovych poloh vrat.

2. Zkontrolujte smér otaCeni motoru a smér chodu vrat.

1.
Sk

Poznamka:

Pokud se smér chodu motoru neshoduje
se smérem chodu vrat, ukoncete nejprve
process uceni a upravte smér chodu
motoru v menu 0.1.

3. Zahajte uceni horni koncové polohy. Oteviete

4. Ulozte horni koncovou polohu.

vrata do horni koncoveé polohy vrat.

To the upper |imit

4. Ulozte spodni koncovou polohu vrat,

6. Po potvrzeni koncové polohy zavieni se
motor samouci.

Kdyz je samouceni motoru dokonc¢eno,
nastaveny koncovych poloh pojezdu je
kompletni.

)

To the Ground
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I1
LI
I Pfed nastavenim koncovych poloh motoru se prosim ujistéte, Ze smér otevirani vrat, motoru
je v souladu se smérem pohybu téla vrat.

[
/

Nastaveni sméru otaceni motoru

I Pokud se smér otevirani vrat, motoru neshoduje se smérem pohybu téla vrat, zmérnte smér
otaCeni motoru.

( N\
— |I'1 I"11"1) " nebo I1 |
4 =|l]- N= | Li
Releas 8 ﬂ

Motor se otaci doprava |}

Motor se otadi
<) doleva (vychozi)

"
Nl
.~

— e
T N L
o,
\' ———
-}
(0]
O
|«

~
\.

,’ ”,-’ Volba funkce dalkového ovladani

I Vychozi maximalni pocet ulozenych ovladacl je 50, kdyz je nau¢eno 50 ovladacdu, 51. ovladac
automaticky pfepise prvni.

-
(B3 = [
d =l | By “ nebo » 1 » [ nebo
— | Rﬂ ‘ L ﬂ ol b '
Multifunkéni tlacitka 3 ’I-’I l_’l ‘

Multifunkéni tladitka 2 11
I

Multifunkeni tlagitka 1 —— X S
5 B ﬂ 3
L L C ‘”ebon ,, |

A

Ignorujte funkci hodnoty klice I'll ’I

Standardni funkce — Cyklus
jednoho tlacitka (vychozi) I""l ~1




-
—

l
—
l
-—

Standardni funkce — Cyklus jednoho tlaCitka  otevfit — stop — zavfit

(vychozi)

-

-
-
=

Ignorujte funkci hodnoty tlacitek, vSechna tlaCitka maji stejnou funkci,

pfikaz otevfit — stop — zavfit

-

=
-

Multifunkéni tlacitko 1:

C. 1 Pfikaz otevfit — stop — zavfit ;

C. 2 Prikaz CasteCného otevieni vrat, je li aktivovana funkce ¢asteCného
otevieni

C. 3 Funkce uzamknuti a odemknuti tlaCitek dalkového ovladace

¢. 4 Bez funkce

—
I
<

=
-

Multifunkéni tlaéitko 2:

. 1 Pfikaz k otevreni vrat

(@]

. 2 Prikaz k zastaveni vrat

(@]

. 3 Pfikaz uzamknuti a odemknuti tladitek dalkového ovladacde

O

—
|
ﬁ\

=
-

Multifunkéni tlaCitko 3:

. 1 Pfikaz k otevreni vrat

([@f

. 2 Pfikaz k zastaveni vrat

(@]

. 3 Pfikaz k otevreni vrat

(@]




—

4 Privodce funkcemi ]

[ — Menu 1: Nastaveni spolec¢né funkce motoru

Nastaveni rezimu ovladani —
Oteviit/Zaviit 111
Ll

Predlimitni jemné doladéni

bezpecnostni listy l’ l’
L Jemné doladéni 1 71

horni koncové polohy L
Jemné doladéni —
spodni koncové polohy ’I _ll

nebo »

= B
— |1 _ -
% d<\ L. Release
N

S

fnebo

S
N
3

,’,’ ,’ Nastaveni rezimu ovladani Otevfit/Zavfit (mrtvy muz/automatika)

-
(™3s

-

=

L\ . , .
Impulsnim stisknutim otevfete vrata,

QA <= ] =
2 Release ﬂ

zavriete vrata (vychozi —
(vy ) L
|

Drzenim tlacitka otevrete vrata,
impulsnim stisknutim zavfete vrata 1 1
il
ﬂ« Impulsnim stisknutim 1 1
' otevfete vrata, drzenim e
tlaCitka zavrete vrata

Drzenim tlacitka otevfete vrata ,’_ ” ,’

Drzenim tladitka zavrete vrata

-

nebo

S
!
o
N
3
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Predlimitni jemné doladéni bezpecnostni liSty (DES)

‘\

[
l.

I Nastavte rozsah mezi 2-5 mm podle velikosti vratového kolejnicového systému a
navijeciho bubinku. Tento parametr je potfeba zvolit podle skute€Cného stavu vrat.

'V oblasti pred spodni koncovou polohou se bezpecnostni lista vypne, nevykona
funkci zpétného chodu

-

Ry
~

d< = R » " nebo »

-

o

-

e ] (1
I~ %-) 1L
Release q .\

Max

)
L]
——

1

“\w

"\ nebo

quch ozi | !
\ . ﬂ\ \ ﬂd\

1 |
I 1

==

~!
Sy
||‘|

"\

-
S —

oy

Min

\—

\.

(D Vezméte si 18 palcovy navijeci buben (asi 150 mm v priméru) jako pfiklad: asi 5 cm

Popis funkce: V této oblasti pfi detekci bezpe€nostni listy motor nevykonava funkci zpétného chodu.
PFi sou€asném pouziti bezpe€nostni liSty funkce DW je tato pozice mistem, kde funkce DW zacina
vychozim bodem autotestu.

g
AN
E -
4 S
3
% - ___] Ground
0 \/




=
N
-~

III:’ Jemné doladéni horni koncové polohy vrat
-
e .
— |I'T _ =) N0 mmp - -
g d< R Relcase | l. ﬂ
K2 N
Iy
Max J
- “ [ 1 «“
@ Vychozi =/ | neﬂ ﬂ\ LD h
\ . A
Min - ,L

Popis funkce :
Tato funkce jemné doladuje horni koncovou polohu vrat.

r




” :,’ Jemné doladéni spodni koncové polohy vrat

(D Pokud vrata pfekro¢i spodni koncovou polohu nebo naopak nedosahnou spodni
koncové polohy. Uprsvte podle aktualni situace.

-
_ A [
B«-[0]=>". =
AN Release n

Max - ’L- l

@..0" @
Vychozi L

\ ychozi E neﬁ \

Min I
\. J

——
/
/,J
.
N
3

———
N
.

Popis funkce : Tato funkce jemné doladuje spodni koncovou polohu vrat.

4 ™

0 ) Ground




| Menu 2 . Nastaveni parametrt chodu vrat

(D Tato funkce je pouzitelna pouze pro motory s frekvenénim méni¢em s rezimem elektronickych
koncovych spinaca.

8 Prdvodce funkcemi)
- N

@35 “
A - [[=2""g=E]E
\

Nastaveni rychlosti zavirani vrat .-’ I"1

g

<

Nastaveni rychlosti otevirani vrat ’-’

Nastaveni vzdalenosti
mékkého zastaveni

|‘||
o =y}
ey
N
—_

Nastaveni vzdalenosti
mékkého startu

_‘ Y
\\ R nealy .

N

t
X
L

<

Nastaveni rychlosti zpomaleni N
dojezdu pfi zavirani vrat I |

Nastaveni rychlosti zpomaleni
dojezdu pfi otevirani vrat

Ty
i

N
=

™
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111

. Nastaveni rychlosti zavirani vrat

(D Kdyz je rychlost zavirani vrat nastavena na niz$i hodnotu, nez je rychlost zavirani vrat v

nabidce 2.4, motor automaticky upravi rychlost zavirani vrat 2.4 tak, aby byla konzistentni s

rychlosti 2.0.

-
(M3s

£ «=

neb’o n

= = E @ [0

v nabidce 2.5, motor automaticky upravi rychlost otevirani vrat 2.5 tak, aby byla

konzistentni s rychlosti 2.1.

Uvolnit
111
Max i ‘
ﬂ Vychozi| | ,’_ ! nebo <G
\:\ \\I\.‘. n ﬁ\v \\I\‘

. [40
L Min =
’:l ” Nastaveni rychlosti otevirani vrat

(D Kdyz je rychlost otevirani vrat nastavena na niz8i hodnotu, nez je rychlost otevirani vrat

-
(W3S

ﬂ 4=

—

p—

I1 # n or » -

Ll
Release n

Max-Vychozi ,’-,’ ,’-,’
= T <™
L\ or C.o « or
ﬂ &2 ﬂ
SoMin [T
(yn
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I~ | Nastaveni vzdalenosti mékkého zastaveni

Uvolnit

A -2 wn @A™ o

T

A

d

Mékka vzdalenost zavirani vrat je
60% limitu pohybu vrat

B
<

——

1]

l‘
=
l-

Mekka vzdalenost zavirani =
i nebo

vrat je 20% limitu pohybu
ﬂ\_ vrat (vychozi)

s

.

-~
“

e
M
St
M N

Mékka vzdalenost zavirani

vrat je 5% limitu pohybu vrat l’-l’ ,I
I1 1 Vzdalenost mékkého konce zavirani vrat je
Ll 5 % limitu pohybu vrat
I :I Vzdalenost mékkého konce zavirani vrat je
. 10 % limitu pohybu vrat
I1 1 Vzdalenost mékkého konce zavirani vrat je
L 15 % limitu pohybu vrat
I11_( Vzdalenost mékkého konce zavirani vrat je
i 20 % limitu pohybu vrat (vychozi)
I11Z Vzdalenost mékkého konce zavirani vrat je
il 30 % limitu pohybu vrat
I11- Vzdalenost mékkého konce zavirani vrat je
Ll 40 % limitu pohybu vrat
1 71 Vzdalenost mékkého konce zavirani vrat je
| 50 % limitu pohybu vrat
7111 Vzdalenost mékkého konce zavirani vrat je
L 60 % limitu pohybu vrat




Nastaveni vzdalenosti mékkého startu

| limitu zdvihu vrat (vychozi)

=7 - -2
— Uvolnit nebo n

Vzdalenost mékkého ———
konce otevieni vrat je " ,’ Il-l’
60% limitu zdvihu vrat ==

Vzdalenost mékkého
konce otevFeni vrat je 15% l-’l .-’l

Vzdalenost mékkého 11
konce otevfeni vrat je I
5% limitu zdvihu vrat

=> | - | e => [

n nebo

|
ﬂ(- C.3
=\

” ” ,’ Vzdalenost mékkého konce otevreni vrat je
- 5 % limitu pohybu vrat

"-” ,:’ Vzdalenost mékkého konce otevreni vrat je
- - 10 % limitu pohybu vrat

"-” :" Vzdalenost mékkého konce otevieni vrat je
- = 15 % limitu pohybu vrat (vychozi)
"-” ’-,’ Vzdalenost mékkého konce otevreni vrat je
- 20 % limitu pohybu vrat

=1 1- Vzdalenost mékkého konce otevreni vrat je
i 30 % limitu pohybu vrat

"-” ,’:, Vzdalenost mékkého konce otevfeni vrat je
= = 40% limitu pohybu vrat

”-,’ -,’ Vzdalenost mékkého konce otevieni vrat je
- 50 % limitu pohybu vrat

,’-” ,L-,’ Vzdalenost mékkého konce otevfeni vrat je
- - 60 % limitu pohybu vrat
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11

|—. 1| Nastaveni rychlosti zpomaleni dojezdu pfi zavirani vrat s mékkym

zastavenim

(D Pokud je nastavena rychlost mékkého dojezdu pfi zavirani vrat vétsi nez 2,0 rychlost zavirani
vrat, koncova rychlost pozvolného zavirani vrat bude automaticky upravena tak, aby odpovidala

rychlosti zavirani vrat 2.0.

e \
o 4 4
— [ _ : 0 77| -
‘14<\ A e g o ﬂ" c.uf
X .‘\.} n ﬁ\@ "\\l‘ n
_ nebo nebo
Uvolnit 11
(N
Max
-7 = <= |
Vychozil=! = . g L.1
<N y orﬂ%‘ N\
Min 11
=L
\. Y,
L Nastaveni rychlosti zpomaleni dojezdu pfi otevirani vrat s mékkym zastavenim

L.
(D Pokud je nastavena koncova rychlost otevirani dvrat s mékkym dojezdem vétsi nez 2,1

rychlost otevirani vrat. Rychlost zpomalen i v horni poloze vrat se automaticky upravi tak, aby

odpovidala parametriim rychlosti otevirani vrat 2.1
(" o )
- 2y (=]
— I _ nebo ¥ _ | - nebo
ﬂ_d(\ i b n-): . ﬂ-) CLj
N .\\ Release \ \
1
Max |1
oy g n ¢
ﬂ\ Vychozi| 1 1 B ﬂ(- C.J
"3-?\ \\ <) N\ \I\x
C I
Min =l
\.
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-’ = | Menu 3 : Nastaveni ¢asu parametri motoru

Prdvodce funkcemi

~
I

-
e 4]
- ’-l o < j - :’ l-l
ﬂ C«\ i~ | = or | o L
< \ Release n
arnri
Nastaveni ¢asu zpomaleni pfi zastavovani v jakékoliv | . LI
poloze vrat
Nastaveni Casu rozjezdu pfi startu -,l ,’ ‘

Nastaveni doby pfekroCeni spodni koncoveé polohy vrat

s
J.C . [

| vrat po detekci kontaktni listy

Nastaveni citlivosti pro obraceni chodu =11 {

vrat po detekci fotobunék -1
Reverzni nastaveni doby chodu po detekci o
.

bezpecénostnich prvkd béhem procesu zavirani

Nastaveni citlivosti pro obraceni chod e
@\ veni citlivosti p [ u .’l.’l ﬂ

|

/ ,’ ” Nastaveni ¢asu zpomaleni pfi zastavovani v jakékoliv poloze vrat

(D Tato funkce je pouzitelna pouze pro motory s DES (elektronicky limit).
(D Nastaveni doby pomalého zastaveni b&hem chodu motoru se tyka nastaveni doby
potfebné pro zastaveni motoru, kdyz nebézi v zoné zpomaleni pfed spodni

koncovou polohou vrat.
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=~
—
—

-
(™3s

L or

Release

Vychozi :
171
LI |
- Min
1 1
i i
Priklad :

Parameter: | 11| :1s
Ll

or

N\,
1171
Max o l
Vychozi (171 <1 “
ﬂ LI o ﬂ
<\ : A
Min [/~
Ll
Priklad :
111
Parameter : | [J_I|:1s
L /
-—,’ ” Nastaveni €asu rozjezdu pfi startu
p
(™3s
O £ ! Ty
" 4 ~ | n \ =L
Max =17
L.l
Iil!or

(N
b TN




:” ,-’ Nastaveni doby prekroCeni spodni koncové polohy vrat

(O Pokud pouzivate vzduchovy spinaé DW na spodni bezped&nostni hrang,
doporucuje se zapnout doba prfekroCeni spodni koncové polohy. Pokud
nezapnete funkci autotestu DW, mulze selhat.

(D B&hem doby piekro¢eni spodni koncové polohy detekuje aktivaci bezpecnostni listy a
provede zastaveni pfi detekci pfekazky.

(D Dobu prekroceni spodni koncové polohy upravte podle stavu vrat. Toto nastaveni
slouzi jako doplnék pro spravnou funkci bezpecnostni listy ve spodni poloze vrat.

(O Pokud cyklus autotestu DW nelze dokondit pfi zavienych vratech, upravte dobu
preteCeni podle skute¢né situace.

r

nebo

)
=

P =
A= > @A-
— |l ' nebo 1.
=) Release =\
\ Y

—
-

e
-

Doba prekroceni spodni
ﬂ\ koncové polohy
< 0.20s (vychozi)

s,
N
9y
[

X
l‘
%E
. .
l‘l I

Min [/ ¢

o

Doba prekro€eni spodni 1
koncové polohy vypnuta NN
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Priklad :

-_

gy

-

1171

—

Parametr: :0.20s

Graficky popis
(pravy obrazek):
A: Nastavena tésna hranice
pozice i
B: Misto poté

nastaveni doby pretecCeni

-” Nastaveni citlivosti pro obraceni chodu vrat po detekci kontaktni liSty

1y

(D Reakéni doba bezpeénostni kontaktni listy je doba mezi obracenim chodu vrat

poté, co vrata detekuji prekazku.
(D Rozsah nastaveni ¢asu tohoto parametru je: 0,01 sekundy -0,99 sekund.

~l

Ly
l‘- —
(g,

-
= 4] .

A== o = - | => ] -

: Release n =~

. AN

Max

|
L

—
A
—
A

- 7
@ Min = J.J
N Ll

N

Doba odezvy 0,005 sekundy pfi [
detekci s prekazkami na spodni |1
bezpecnostni hrané (vychozi)

3
vy
-3

Priklad :

: 11
Parametr : I L

—

:0.01s

e

.
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-,’ ’-,’ Nastaveni citlivosti pro obraceni choduv vrat po detekci fotobunék

(D Rozsah nastaveni ¢asu tohoto parametru je: 0,01 sekundy-0,99 sekund.
(D Podle aktualni situace vrat je moznévit reakéni dobu fotobunék

-

—
~

—

L
"
g

N
'\

A

D

(®3s _ n _
A== = =

Max L.-IL-’I

or

<=

Reakéni doba fotobunék |1~ 17 n N
B\ 0,5 sekundy (vychozi) L ; n ‘:! «

Min 1=
1L

Priklad:

Parametr : ,’ :0.01s

\.




Reverzni nastaveni doby chodu po detekci bezpecnostnich prvki béhem

L
Wy,
™

procesu zavirani vrat.

(O Doba reverzace v pfipadé odporu se tyka doby oto&eni chodu motoru k otevieni

(D vrat v opacéném sméru po detekci kontaktni listy, fotobunék nebo nadproud béhem
procesu zavirani vrat.

(D Rozsah nastaveni ¢asu tohoto parametru je: 1 sekunda - 9 sekund (pokud ¢as
nenastane, motor se zastavi jako prvni, kdyZz dosahne horni koncové Polohy)

(O Podle aktualni situace vratového télesa nebo potieb scény se pfizplsobi reakéni
doba bezpecnostni listy.

b

| or

) —
[
L
"~
m—

-

(®3s n

A-[»"-_~>T @~
<) Release ﬂ {\

Max

™ —
L_l
' =
|

-
}

’ =2 5
£ o 77 o« o 0 = |15
= Min |1 | ﬂ =N
Po detekci pfekazky se [~
S vrata vrati do horni RN
Priklad: i i .
koncové polohy (vychozi)
1 1
Parametr: | [ :1s
N J/
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Menu 4 : Nastaveni ¢asu automatickeho zavirani vrat

Tz’rﬁvodce funkcem]
s N
et (4]
— |\I't1 _ > Ll _ (11
ﬂ d( = || =-> o A ﬂ = 5L
Relea;-
Nastaveni Casu automatického zavirani [~ ‘
g i F
Nastaveni funkce “
ﬂ automatického zavirani I.’l ’l R
Nastaveni relevance automatického —
. . (|
zavirani a funkce fotobunék 1.
/
(11
LI Nastaveni ¢asu automatického zavirani

(D Rozsah nastaveni ¢asu tohoto parametru je: 1 sekunda - 99 sekund (pomalé blikani)

nebo 10 sekund — 990 sekund (rychlé blikani).

® Stisknutim tla¢itka + nastavite parametr o sekundu Cislice pomalu blika 1-99, kdyz se
prekroci tlaCitkem + parameter 99 Cislice rychle blikani 1-99 a kazdy parametr je v tuto
chvili 1x10 sekund.
e N\
. 4]
— |I't _ Ll _ i
ﬂ 4(? L or __ | ﬂ e A
—\\ “T\ Rel ea%‘MaX n c‘f"‘\“
{
Automatické zavirani vrat “
ﬂ funkce vypnuta 1 “Lor = ﬂ
®\ (vychozi) i v ] ™
11
Ll
Ptiklad:
Parametr: (71| Pomalé Parametr: { I"1| Rychlé blikani:100s
[]_I| blikani:10s 1
. J
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(N

=1 ,’ Nastaveni funkce automatického zavirani

(D Podminka automatického zavirani vrat se pouziva pouze s funkci automatického zavirani
vrat 4.0

4 N\
il o
— |I'T _ Ll_ LI
A= |- ™ o[ - | o =M
\ Release n -
”\“?\ \‘ N
Kdyz jsou vrata v horni koncové poloze
a mezipoloze provedou automatické

zavreni vrat.

1
B
. |
| Kdyz jsou vrata v horni koncové - I 1
< \ poloze provedou automatické ’I n A

zavreni vrat (vychozi)

N
=
|‘

=3
——




L” ,-’ Nastaveni relevance automatického zavirani a funkce fotobunék

(D Pfidruzené nastaveni automatického zavirani vrat a funkce PE Ize pouzit pouze s funkci
fotobunék nabidky 5

1171

(O Vychozi parametry LILI] . otevieni vrat po detekci fotobunék neprovede automatické
zavfeni vrat a vrata se automaticky zaviou po normalnim otevfeni vrat v dalSim cyklu
(otevreni vrat vyvolané detekci fotobunék neprovede automatické zavreni vrat).

(D Po nastaveni ¢asovani mlze motor stale vrata automaticky zavfit, i kdyZ dojde k

detekci fotobunék. Po aktivaci infraCerveného portu dojde k automatickému uzavieni,
nacasovani bude obnoveno. Rozsah nastaveni je: 0,1 sekundy az 3 sekundy.

L or

-
-

A=
|‘

-
(™3s

ﬂ 4<§ "-”- »“or » '-”- ﬂ» L.’

<0 — Release n z -\ :

Vel = AN\

o
\/

Max | Z1 177
AL
Min E n -
@ P Rcr

) —
Uy
——
£
¢

=
N

Pokud jsou vrata oteviena T
po detekci fotobunék, 1110

automatické uzavieni vrat
nebude provedeno (vychozi)

Pfiklad:

Parametr: 11s

——
P
l___J




Menu 5 : Nastaveni funkce fotobunék (PE portu)

“

Nastaveni funkce PE portu

= =
A <« ]2 = G- 0
= Release s et

v ] N

Funkce vestavéné fotoburky Il-l’ ’.-l =
@ @
N 11 ﬂ =N

*\Standardni funkce fotobunky | g l’




I'_ l’ ]’ Standardni funkce fotobunék

(D Pied pouzitim této funkce musi byt fotoburiky nainstalované na obou stranach
vrat.

\

—
| :
® hzw:m
\ -l
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Il _l Vestavéna funkce fotobunék (jen dratové provedeni fotobunék)

o

(D Pred pouzitim této funkce je tfeba fotoburiky nainstalovat do svislich kolejnic vrat
(O Popis funkce: Pred pouzitim vestavéné funkce fotobunék v draze svislich kolejnic je

tfeba otevfit vrata do horni koncové polohy. Pokud vrata nejsou v horni koncové

poloze, objevi se }-— ’-,’ chyba, Pokud nebyl fotoburiky detekovany pfi zavirani

—— I I

vrat do spodni koncové polohy vrat, zobrazi se chyba |~ =

B
\
rd /'—\.\‘\
/ \
/ { |
‘ J
\ /'
\-\_\H i
\
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Menu 6 . Nastaveni funkce externiho portu

-
Prdvodce funkcemi ]

Ny

I
) —
bl

(™3s “
o Release n \

Nastaveni funkce ¢aste¢ného otevienivrat )~ J°1
I

Nastaveni funkce portu tlaCitka PB

Nastaveni funkce portu vystrazného svétla Ll

SR
L1
-

Nastaveni funkce elektrozamku [/ZJ.

K ol
ﬂ Nastaveni funkce portu tlacitka HB LIl | n
\-\-\ \\ iy
Nastaveni funkce rele |~ |_¢ |
A |
Identifikace funkce bezpecnostni
liSty —r—
-
A |
o -
L
\.
I~ I
Ll Nastaveni funkce ¢asteéného otevieni vrat
110 -
Parametr i LI

(O Pokyny pro pfipojeni: Port HB-GND.

(D Nastavte polohu otevieni vrat, kontakt portu HB — GND &aste¢ného otevieni vrat aktivuje
stav CasteCného otevieni vrat. Castecné otevieni vrat Ize take ovladat pomoci dalkového
ovladace po nastaveni fenkce v nenu 2.0



)
1
N

oy

-
(W3S
.
—  |EF e s or s o
~ L | Ll Ll
aY Release -
‘\\ \

Impulsni otevieni na 80% 71171
limitu pohybu vrat L ‘
Impulsni otevieni na 55% -
imitu pohybu vrat Lo
Impulsni otevieni na 20% 1
L HIimitu pohybu vrat [}
A :
Impulsni otevieni na 5% 1T |
limitu pohybu vrat i
Funkce Castecného otevieni T
vrat vypnuta (vychozi) IRIN|

,’_ ,’ ”_ ” Funkce Castecného otevieni vrat vypnuta (vychozi)

I e . e

Il Castecné oteviena poloha je 5 % celkového limitu drahy pohybu vrat
7 . L o

I - CasteCné oteviena poloha je 10 % celkového limitu drahy pohybu vrat
1 21 p e o N

|} CasteCné oteviena poloha je 20 % celkového limitu drahy pohybu vrat
I10_( N . T

11 Castecné oteviena poloha je 40 % celkového limitu drahy pohybu vrat
e e o e

[} Castecné oteviena poloha je 50 % celkového limitu drahy pohybu vrat
- XK g . N

1l Castecné oteviena poloha je 55 % celkového limitu drahy pohybu vrat
717 e . o

Il | CasteCné oteviena poloha je 60 % celkového limitu drahy pohybu vrat
111 s . U

1l CasteCné oteviena poloha je 80 % celkového limitu drahy pohybu vrat
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1 1 Nastaveni funkce portu tlaCitka PB

(D Popis pfipojeni: Port PB-GND.
(O Port provadi funkci pulzniho spousténi.
(D PFi pouziti funkce 04 Castedné otevreni je tfeba nastavit parametry v nabidce 6.0.

-
(Wm3s
A -[[=>2 - _=>E @A=>ED" -
= : Release — = — n

}

, Sy,
|
N —
|___J

-~
-~
|

)

Otevrite vrata do horni koncové
polohy, pfi zavirani vrata
zastavite a reverzuji do oteviené
polohy vrat.

Uy
-~
™
1

Funkce ¢astecného otevieni, zavieni vrat

"-l‘-
"'i-l-.l

=
o

a zastaveni vrat

Provede otevieni vrat n - |
Ea < Lol
AN

'
-n-.-..'
. '
-..‘l

‘Otevfete vrata, pfi otevirani
zastavite vrata, po dalSim

impulsu otevrete vrata. Po 1
dosazeni horni koncové Lz
polohy vrat zavrete vrata.
Pouze STOP (vychozi) |/} |




— 1

L

—

Nastaveni funkce portu vystrazného svétla

(D Popis pfipojeni: Port FLA-GND.

-

G -

—
=~

i
-

? lor
Release

-

S

e
!

—
-

N
o
Oy

Funkce vystrazného svétla 6 -
[

=l o =

ﬂ Funkce vystrazného svétla 1 T A ﬂ« o

b AN \l\,_ L’ / n \ 'o\l
Funkce vypnuta (vychozi) 1171
i
J

| or

Standardni funkce vystraznych svétel
(D Standardni vystrazné svétlo: zadna vystrazna funkce, pfi béhu blika, pii zastaveni zhasne

(D Frekvence blikani vystrazného svétla zavisi na parametru 9.5 Frekvence blikani vystrazného

svétla.
Vrata v Vrata v P¥i
Kéd Funkce zaviené oteviené |P¥i otevirani Savirani Mezipoloha
horni poloze |horni poloze
— Standardni
NN aplikace OFF OFF Blika Blika OFF
oy (vychozi)

Dalsi funkce vystraznych svétel
(D 1. Doba varovného vystrazného svétla zavisi na nastaveni parametru 9.3 varovani
funkce varovani pfi zavieni svétla.

(D 2.Frekvence blikani vystrazného svétla zavisi na nastaveni funkce

parametr 9.5 Frekvence blikani vystrazného svétla.
(D 3. Stav vystrazného svétla ve spodni koncové poloze zavisi na nastaveni parametru
9.6 Zpozdéni vystrazného svétla vypnuto.




Vrata v Vrata v
KD Funkce zaviens | OOVIeNe g otevirani| T |Mezipoloha
orni horni zavirani

poloze poloze
I”1 || Funkce vystrazného OFF »
Ll svétla 1 OFF Svit Sviti Sviti
I™1 Z1|| Funkce vystrazného OFF Blik4
[ svétla 2 OFF Blika Blika
I”1 1| | Funkce vystrazného OFF Sviti
i svétla 3 OFF Sviti Sviti
I™1 I_{| | Funkce vystrazného
11 svétla 4 OEE OFF OFF OFF OFF
I™1 IZ | | Funkce vystrazného . L
[ | ovétla 5 OEF Sviti Blika OFF OFF
™1 I || Funkee vystrazného Sviti OFF OFF
L svetla 6 OFF OFF

I~

1 1 Nastaveni funkce elektrozamku

o

(D Pripojte elektrozamek na svorkovnici motoru E-lock.

Elektrozamek "+" pfipojit k portu "L+"

Elektrozamek "-" pfipojit k portu "L-"

(O Po uspésném piipojeni elektrozamku a zavieni vrat se stfelka elektrozamku vysune.
(Pokud je elektrozamek zapojen obracené, mize dojit pfi otevirani vrat k poSkozeni télesa

vrat a elektrozamku. Pozor na pofadi zapojeni vodi¢u.)

( N

7|2 - -

— |1 _ P

ﬂu d< — L Rele3se \ orﬂ» Ll ﬂ» i\
N 3 |

e,
|

—
-

<,

J

e
o
=

) =
= :I V
ﬂ Aktivovano L 1 n ﬂ« L
Y |
\ — or =) —
| Deaktivovano (vychozi) l’_ l’ I’_l’ n N
L J/
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I~

J1 ~71| Nastaveni funkce portu tladitka HB

(D Popis pfipojeni: Port HB-GND
(® Port provadi funkci pulzniho spousténi.
(D PFi pouziti funkce 04 Castedné otevreni je tfeba nastavit parametry v nabidce 6.0.

.

(W™3s n “

B «=[0]=>" - _=>E-A=>ET" -
) Release n <) n

Provede funkci pouze otevfit vrata

(
~l

—
I"'--
—

N
=

—,
My’

Funkce ¢astecného otevreni,
zavfeni vrat (vychozi)

—
-~
—
—

Provede funkci pouze

otevieni vrat a zastaveni Slor ﬂ <= I’_'I Lll

vrat

g
-J

l"'--

——
i
)
p

‘\\\ \\“ v v r rs r
Otevrete vrata, pfi otevirani
zastavite vrata, po dalSim

impulsu otevrete vrata. Po ,'-,’ ’-’
dosazeni horni koncové —
polohy zavrete vrata.
PFepl’navc“‘j funkce zastavenl’vcyklu =
(OTEVRIT — STOP - ZAVRIT) |l |




—
(

Nastaveni funkce relé

|
Sy
™

Sy
L

(D Pokyny pro pfipojeni: svorkovnice NO-COM-NC.
(D Menu A.0/A.1/A.2/A.3 je viditelné pfi pouziti relé RL - skupina funkci semaforu.
(D Menu A 4 je viditelné pfi pouziti funkce 30 v relé RL - A (relé aktivni ve spodni koncové

poloze).
(D Menu A.5 je viditelné pfi pouziti funkce 31 v relé RL - A (relé aktivni v horni koncové

poloze).
(D Popis stavu relé:

P
Stav uvolnéni relé Aktivni stav relé

NO COM NC NO COM NC

A A A A




L or

-
W
SN |
™
]--...l

P
i 2

£ <= -|=>"" o= [ - | o] => |

= Release n B

A 2 A

Funkce nakladaci ploSiny — (1= L_f

castecné otevreni vrat 1
Funkce venkovniho osvétleni ,-' =
iy
Aktivni pfi chodu vrat =77
1
Relé aktivni v bvlizkosti spodni
koncové polohy vrat 'I‘I-I
Relé aktivni v horni koncové L
| =
poloze vrat =
I |

Aktivace pfi otevirani vrat
aktivni na 1 sekundu =
“ | Relé aktivni ve stiedni - L
{
]

N

“poloze, mezipoloze vrat

Relé aktivni v horni koncové
poloze, mezipoloze vrat

Semafor — zelené svétlo 6 l-’l
Semafor — Servené svétlo 1

1
Funkce relé vypnuta (vychozi) (|




Kod Funkce Popis funkce
11171 Funkce relé vypnuta (vychozi) Zadna funkce - Stav relé uvolnéno
i

Skupina funkci semaforu:
(D 1 : Stav pfedvystrahy zavisi na nastaveni doby pfedvystrahy pro uzavieni vrat funkce

semaforu parametru A.O relé A.

(D 2 : Frekvence blikani zavisi na nastaveni frekvence blikani parametru A.2 funkce relé A

semaforu.

(D 3 : Stav meze sepnuti zavisi na nastaveni parametru A.3 zpozdéni vypnuti funkce

semaforu relé A.

Spodni Horni Stfedova Provozni
Kod Funkce semaforu koncova koncova poloha, stav, vrata v
poloha poloha mezipoloha pohybu
I”1 (|| Semafor — Cervené OFF OFF Sviti Sviti
| svétlo 1
J71 ~1|| Semafor — Cervené OFF OFF Blika Blika
e svétlo 2
I71 ~1|| Semafor — Cervené Sviti Sviti
I JI|| svetio3 OFF OFF
I711_1|| Semafor — Cervené OFF
11 svétlo 4 OFF OFF OFF
I71 1~ || Semafor — zelené Sviti OFF .
I _I|| svétlo5 OFF Svit
’l ’I ’l.’ isgjﬁ‘og— zelené OFF OSviti OFF Svit




Skupina funkci polohy vrat
(D Spousténi relé na zakladé polohy vrat.

Kaéd

Funce

Spodni

koncova

poloha

Horni
koncova
poloha

Stfedova
poloha,
mezipoloha

Provozni stav,
vrata v
pohybu

Aktivace v
horni koncové
poloze,
mezipoloze

OFF

ON

ON

OFF

-

Aktivace ve
spodni koncové
poloze

ON

OFF

OFF

OFF

Aktivace ve
spodni koncové
poloze a pfi
pohybu vrat

ON

OFF

OFF

ON

Aktivace v horni
poloze,
mezipoloze a pfi
pohybu vrat

OFF

ON

ON

ON

-,
J
e,

Aktivace ve
stfedni poloze
(mezipoloze)

OFF

OFF

ON

OFF

Skupina pulznich funkci

Kod Funkce Popis funkce
i . v Pokazdé, kdyz motor provede otevieni vrat, relé se
[ L_f| |AKtivace prirozjezdu vrat aktivuje na jednu sekundu (jen pfi otevirani vrat)
1 | Aktivace v horni koncové | Poté, co motor otevie vrata a dosahne horni koncové
I | poloze polohy, relé se aktivuje na dvé sekundy
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Skupina funkci za béhu vrat
(D Spousténi relé na zakladé stavu pohybu vrat

Kod Funkce Popis funkce
Relé se aktivuje v blizko spodni koncové polohy vrat.
Polohu, ve které se relé aktivuje, I1ze nastavit pomoci
parametru A.4.
i Relé se aktivuje v
N blizko spodni
koncové polohy
vrat
3 d O al’ ed
Relé se aktivuje v blizko horni koncové polohy vrat.
Polohu, ve které se relé aktivuje, Ize nastavit pomoci
parametru A.5.
A d O dl' ed
Relé se aktivuje v
blizko horni koncové
D | polohy vrat
|
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Kod Funkce Popis funkce

1 ~1| |Aktivujte se kdyz se vrata

=L oteviraji Kdyz se vrata oteviraji, relé je aktivuje

-1 Aktivujte se kdyz se vrata . , .

U | Zaviraji Kdyz se vrata zaviraji, relé je aktivni

-” L,’ Al;t;\ésjl,?a?&gggzzzsigjaita Kdyz se vrata oteviraji nebo zaviraji, relé je aktivni

Skupina doplrikovych funkci
(D Spousténi relé na zakladé stavu pohybu vrat

Kéd

Funkce

Popis funkce

S
™
N
l‘__l

Funkce venkovniho
osvétleni

Relé se aktivuje po povelu otevieni vrat a zUstane
aktivni po dobu 2 minut pfi otevienych vratech.

"
U
l-‘...\l

Funkce nakladaci ploSiny -
plné oteviena

Relé se aktivuje po dosazeni horni koncové polohy
vrat, funkce pro nakladaci ploSiny
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I ,’-, Identifikace funkce bezpecnostni listy

—

I Nasledujici typy zafizeni bezpecnostnich list jsou automaticky rozpoznany
zarizenimi pfipojenymi k fidici jednotce. Pfed spusténim nezapomente fadné pfipojit
odpovidajici bezpecnostni listu.

I BezpecCnostni lista musi byt pfipojena, jinak motor pobézi v rezimu mrtvého muze
pfi zavirani vrat.

(DTato funkce se mlze dotazovat pouze na aktualni typ bezpeénostni listy.

(D Kdyz jsou vrata zaviené, aktivace bezpecnostni listy provede reverzaci a doba
chodu vzad je nastavena parametrem 3.3 Doba odskoku pfi stfetu s pfekazkou;

zpétna citlivost se nastavuje parametrem 3.4 Reak¢ni doba pfi stfetu s prfekazkou pfi

stietu s bezpec€nostni listou.

. \
o - 4
- l-i — =8 ’: _— '_- ’-’ B!
A« =22 —>F@->ET™ -
DW Pneumaticky spinac 17
(DW / Pneumaticky spinac -1.2kQ) [l _J ‘
Kontaktni bezpecnostni lista (opto) ’I-'I I:’
— |55
3 _ N L
"\ Elektricka bezpe&nostni lista ” ,’ ,’ AW
(8.2kQ) —
Bezpecnostni liSta neni pfipojena 71171
N
J/
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Menu 7 - Nastaveni funkce dotazovani motoru

-
2 Privodce funkcemi )

(333 (&l
ﬂ\ d<§ Il_ll . A or L ” —
\; "\l Release ﬂ

ac

Dotaz na posledni 4 chybové kédy motoru l._I

1L

Dotaz na pocet cykl( motoru l. 1

g =

ﬂ Dotaz na verzi software St
AN Dotaz na verzi hardware ,’ ,-’
Obnoveni tovarniho nastaveni -’l 'l

Nastaveni funkce zpozdéni vypnuti osvétleni -l’ ,l-’l

~
™
_——




”,' ,’ Nastaveni funkce zpozdéni vypnuti osvétleni

(DTato nabidka funkci je viditelna pouze u DC - IDO motoru.
(D Pouziva se k nastaveni doby zpozdéni, kdy se stropni osvétleni vypne po zastaveni motoru

e N
ooy =
d — |I'T _ » Y\ or » 1 _ » 111
— |l Releas ‘ l. \ 1Ll
q‘q\l\.,\‘&‘ elease n 2 < ‘l,l
7111 ,',
Max T (]
ﬂ Vychozi ”-”:-” n or ﬂ -”,’-,’ « “ or
Min —
i1 1
Pfiklad: [ |
Parametr: :1Imin
.
”_ ,’ Obnoveni tovarniho nastaveni

(D V8echna nastaveni jsou nastavena do tovarniho nastaveni! Kromé zaznamu po&tu cyklu

motoru a poCtu alarmu udrzby.
(D Po obnoveni tovarniho nastaveni vypnéte systém na 1 minutu a poté jej znovu zapnéte

-
(™3s

£ <=

el N

L\ or

~d
—
-

L or

—
=~

= 7-&;\-)

.
n AN
= N

.
Iy

N
-

Release

AN

<« £

Vi
2




iy
L

(D Tato funkce se dotazuje na hardwarové verze systému.

Dotaz na funkci hardware

-
(™38

@ -

U\

_ B _
1 _ # # 1 _
Release Orn L. N
A

—

; | or

) -
L

\

( Pfiklad )

- =

1 71 Dotaz na verzi softwaru

(D Tato funkce se mize dotazovat na softwarové verze fidiciho systému, enkoderu, modul

omezeni vykonu a moduul ménice.
(D Pfiklad: Zobrazeni v pofadi AO-10-CO-b0.

-
(™3s

CX =l o= L= [0

—
-~

o
-

——
~
P
3

(Piklad)

t
L
t

1L
l. 1

Dotaz na cykly chodu motoru

(D Tato funkce zobrazuje po&et cykltd motoru.
(D Po obnoveni motoru do tovarniho nastaveni nebudoe podet cyklt motoru vymazan.

-
(™38

I/ Al > = |
ﬂ d<? ll_l’ L A 2 l’.' ﬂ» ,’;’_ “lor
=0 Release n ™

-~

o,
-~
~
o
-
A
-l
-~

N —
o
N
l‘
gy’
~
s

(Priklad)

S
-
==
T
M

“

—
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-

I _l

Dotaz na posledni 4 chybové kédy motoru

(D Tato funkce se dotazuje na posledni étyfi chybové kody motoru.

-
(™3s

A <=
X

(Pfiklad)

=l = == .
. | - | o] | /]
ﬂ <
C [ CClE o T
culc cr|ico (-ﬂ(- 1.3
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I_1
| ~ | Menu 8 : Nastaveni funkce alarmu GdrZzby

€ Privodce funkcemi )
N

(™d3s
g “ or »

— |I'f = Il _ »
ﬂ. d< ~ L Relcase ' n L. %
<\ \

Nastaveni ¢asu alarmu udrzby 1111 ‘

N
33
‘ —

1
ﬂ\ f‘\ Dotaz na ¢asy alarmu udrzby ”-,’ ,’
\ I
N
L Nastaveni ¢asU alarmu udrzby

(D Po dosazeni poctu cyklt alarmu udrzby se na displeii fidici jednotky vrat zobrazi kod vyzvy.
Chcete-li obnovit alarm udrzby, musite znovu vstoupit do nabidky 8.0 a nastavit uroven alarmu

Gdrzby.

(D Chovani motoru po dosazeni po&tu cykl( alarmu Gdrzby je uréeno parametrem

1
Ll 1] Hodnota motoru po dosazeni poctu cykld alarmu udrzby je urCena

parametrem.

)
— =
A «-0]=>" o= 1@~

—
A

"

U
“—
oy

-

‘

Alarm udrzby 5 krat (pouze pro[
testovaci funkci) oy l
M g
a I
Vychozi |17 177
LI
Priklad: ——
Parametr: -
LI I :5%500=2500 &asy

.
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Il ” Dotaz na €asy alarmu udrzby

(D Po obnoveni motoru do tovarniho nastaveni nebude pocet alarmu Gdrzby vymazan.
(D Po dokongeni udrzby vrat musi personal Gdrzby znovu vstoupit do nabidky, aby

nastavil Casy udrzby a pocet cykli motoru do udrzby vrat.

-
(W3S
@A «-01="
| — LI. - or l—-’-
M Release n | AN

s,
I
|
N
Ry
"
il
o)
=

N
-
g
-
N
Wy
N
o
N
e
 Yo—
My
N
13

ﬂ 111
3 (pFiklad) N\




Menu 9 - Nastaveni dalsich funkci motoru

f Privodce funkcemi)

ey - -
A\ = [ -] = rere =[5 -

!\"! \1
AN

uvolnit ﬂ

A
—
-

i
Iy

it
Nastaveni funkce portu pozarniho poplachu =L

o J
Nastaveni zamku dalkového oviadace s, T

Funkce zamku tlaCitek displeje
Nastaveni Casu predbézné vystrahy o nebo
pred zavienim vrat s b
Nastaveni doby predbézné vystrahy pred |
N\ automatickym zavienim vrat - n
AN
Nastaveni frekvence blikani vystrazného svétla N
Nastaveni zpozdéni vypnuti vystrazného svétla po -t ¥
zavreni vrat
o
. -
v § -
=L
\.
11 , a
1) 1 Nastaveni funkce portu pozarniho poplachu

(D Tato funkce se pouziva ke zméné ovladani vratového télesa pfi pozarnim poplachu. Poté, co
pozarni poplach spusti vrata, pouze port (FA-GND) mlze ovladat zastaveni motoru a jiné

pFikazy.
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(M3s

£ «= [0
<

Port pozarniho poplachu v
normalné otevieném rezimu

Release

ﬂ\
\

(pro protipozami vrata)

E)

. or

=

\

standardné otevira vrata (pro ,’ ,’ -,’
nouzové vychody) —
Port pozarniho poplachuv [/ =

normalné otevieném N
rezimu provadi zavirani

=_| vrat (pro pozarni vrata)

Spousti port v normainé I1 |
zavienémrezimuprovede ! !
otevreni vrat (pro nouzové

vychody
Spousti port v normainé zavieném | ;=7 )=y
reZimu provede zavfeni vrat N

o _

-

i
L

Nastaveni zamku dalkového ovladace

(D Po zapnuti funkce se dalkovy ovlada¢ zablokuje. Lze odemknout a zamknout pomoci
tohoto menu nebo dalkového ovladani, v pfipadé povoleni funkce v menu 0.2

1T I~ 1
(D Zobrazi se, kdyz je zamknuty dalkovy ovladad L) , ukazat pfi odemceni L
- @
s =l 2]
ﬂ d<5 ’I"’ . Release Cor » l—” — ﬂ» ':””.l’ lor
-:.\;\ ".“ n <5

Funkce zamku zapnuta ;=

Lo

ﬂ Funkce zamku je vypnuta ___
Y 'g\(vychozi) ’I ’I ’l ’l

.

B o
g B -
ﬂ . q‘\“\

N L)
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’-,”-’ Funkce zamku tlacCitka displeje

(D Po zapnuti funkce détské pojistky jsou tlacitka ovladaciho panelu neplatna, kromé dlouhého
stisknuti tlacitka SET pro vstup do nastaveni nabidky

111
@ Po zapnuti zamku tlagitko Fidici jednotky zobrazi displej’="=_| Uzamknuty displej:
[
L L
s - \
38 or or
= Releasn — —— “
— \I'f _ Ll _ i
ﬂ d<\ i o ﬂ-) L)
"\:\ ‘\‘l\ n :?}\ \R\ n
Funkce zamku zapnuta i ‘
Lo
: - - [0
ﬂ Funkce zamku vypnuta n @ - |
AN (vychozi) 111 A
L
. /
l-,’ -” Nastaveni Casu predbézné vystrahy pred zavienim vrat

(D Rozsah nastaveni ¢asu tohoto parametru je: 0 sekund-9 sekund.
(D Tato nabidka je viditeIna pouze poté, co vystrazné svétlo rozsviti funkci semaforu 01-06 v

nabidce 6.2

- N
= - 7
— |I'1 = [} 1 I'1| ™=
ﬂ L= |]-|=> ﬂ-) - ﬂ-) L —
Max |I1 171 ‘
i n
: |
ﬂ : ﬂ Dl o
‘ Vychozi ,’_,’,’_,’ ' o
Priklad:
I1 1
Parametr: |I_I [] :1s g

65



1L
1.1

Nastaveni doby predbézné vystrahy pred automatickym zavienim vrat

(D Rozsah nastaveni tohoto parametru je 0-120 sekund (X=n*10 sekund).
(D Pred pouzitim této funkce je treba zapnout funkci semaforu 01-06 v nabidce 6.2.
(» Pro pouziti tto funkoe je treba povolit funkdi automatického zavirani vrat v nabidce 4.0.

e N
-~y 4 4]
£ <\ =[[-]=>" « _=>[0- Q=[G -
2 Release n <D \ ﬂ
Max_— ‘
[ _1
" =
: 2 11
£ o 2 = 5
Vychozi [ R
Pfiklad: LrL
Parametr: @ :10s
. " J
’-,’ '-, Nastaveni frekvence blikani vystrazného svétla

Pro pouziti této funkce je tfeba povolit funkci automatického zavirani vrat v

nabidce 4.0.
(D Tato funkce se pouziva k nastaveni frekvence blikani vystrazného svétla.
(O Frekvence blikani vystrazného svétla je 60 krat za minutu (tuto nabidku funkci Ize zobrazit
pouze po zapnuti portu funkce vystrazného svétla 6.2 0 1 -06)

e 2
Y - o
— |I'1 = 1 1 J
ﬂd(:’_,.- » | or #-—’- :’L’ or
= Release n n
" Frekvence blikani '
vystrazného svétla je "-,! ':l
120 krat za minutu. = = ‘
Frekvence blikani _
vystrazného svétla je ,’ ’f L'f
90 krat za minutu. = n
Frekvence blikani N or ﬂ(— H5
= vystrazného svétla je ’l-’! :'l ﬂ A
60 krat za minutu. —a .
(Default)
Frekvence blikani I1 ~1
vystrazného svétla je LI L
40 krat za minutu.
Frekvence blikani vystrazného |17 |
svétla je 25 krat za minutu. U
. J
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o
"-

l

| "

Nastaveni zpozdéni vypnuti vystrazného svétla po zavfeni vrat

(D Tato funkce se pouziva k nastaveni doby zpozdéni vypnuti vystrazného svétla poté, co vrata
dosahnou spodni koncovové polohy.
(D Pred pouzitim této funkce je tfeba zapnout funkci semaforu 01-06 v nabidce 6.2

Vystrazné svétlo zhasne po|j

ﬂ\\

™
AN \
)

4= | - | =

prodlevé 60 minut

Funkce zpozdéni
vystrazného svétla
vypnuta (vychozi)

Release - )

L or

B =[G -

gy
L3
) —
3

—
|
-

(.,
3
N
Ny

S (A«
n \ N

\
" ” ” ” Funkce zpozdéni vystrazného svétla je vypnuta. (Vychozi)

— Funkce zpozdéni vystrazného svétla je zapnuta. Svétlo sviti stale
" ” ” kdyz jsou vrata ve spodni koncové poloze. Pfi chodu motoru
- svétlo (sviti, blika, nesviti) podle nastaveného parametru

v menu 6.2

1 1 S —
R Vystrazné svétlo zhasne po 1 minute.

1 1 e . i
| Vystrazné svétlo zhasne po 3 minutach zpozdéni.
111 e . ‘ox
| Vystrazné svétlo zhasne po 5 minutach zpozdéni.

1 C o _— \ o
| Vystrazné svétlo se vypne po 20 minutach zpozdéni.
- S . o
] Vystrazné svétlo se vypne po 30 minutach zpozdéni.

,’ ,’ ” Vystrazné svétlo zhasne po prodlevé 60 minut.
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’ ’ Menu A : Nastaveni funkce relé A

(D Tato nabidka je viditelna pouze v pfipadé, Ze je povolena funkce nabidky portu 6.5.

i Privodce funkcemi )

)
.

—!

-

gy’

-
(™3s
=3 i Release ‘ ﬂ LA \ J

Funkce releového portu — semafor —nastaveni doby =

predbézné vystrahy pfed zavienim vrat 1)1
Funkce releového portu — semafor — nastaveni doby ’:l’ ’I

predbézné vystrahy pfed automatickym zavienim vrat

Funkce releového portu — nastaveni
frekvence blikani semaforu

——
=~

-
S
l‘\|

“lor
ﬂj Funkce releového portu — semafor — 1
= nastaveni doby zpozdéni vypnuti Ji_l
semaforu
1t
Funkce releového portu — semafor — r's 3
nastaveni rozsahu blikani semaforu pfi zavirani
i
i _l

Funkce releového portu — semafor —
nastaveni rozsahu blikani semaforu pfi otevirani




J~1| Nastaveni releového portu — semafor — nastaveni doby predbézné
| vystrahy pred zavienim vrat

I
I

‘“

(D Rozsah nastaveni ¢asu tohoto parametru je: 0 sekund ~ 9 sekund.
(D Tato nabidka je viditelna pouze tehdy, kdyz je reléovy port zapnuty ve funkci 6.5 a je

zapnuta funkce semaforu 01-06.

@33 =
ﬂ A= -] m> ™ o= -] = [l

—
Jd
|

—
~

Release

Max |11 1°1 ‘
Il n
A < £
schozi [TT17T ﬂ , AN
Vychozi LI
Priklad:
Parametr: ﬂ 1s

I_1 | Nastaveni releového portu — semafor — nastaveni doby predbézné vystrahy
J pred automatickym zavfenim vrat

LA

(D Rozsah nastaveni ¢asu tohoto parametru je: 0 sekund ~ 120 sekund (x=n*10).
(D Tato nabidka je viditelna pouze tehdy, kdyz reléovy port ve funkci 6.5 zapne funkci
semaforu 01-06 a je zapnuta nabidka funkce automatického zavirani vrat 4.0.

38
K B =

@ «-01-" i@

———
~
i
———
~
™
L._J

-
\

Max ,’ ,_-’
‘:! : [a —
E n ﬂ = I
1l
Priklad:
Parametr: ,'_,’ ,’ 10s
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)1 ~1| Funkce releového portu — semafor -

Lz

nastaveni frekvence blikani semaforu

(D Tato funkce se pouziva k nastaveni frekvence blikani relé.

(D Tato nabidka je viditelna pouze tehdy, kdyz je reléovy port zapnuty ve funkci 6.5
a je zapnuta funkce semaforu 01-06.

.
= =
— |\I'T _ = _ i \
ﬂ\ d(? LI | - e - ﬂ-) I
{7\‘\ ‘.“‘. elease n Q\\ \\ n
Frekvence blikani -
vystrazného svétla je 120 |LI I "(
krat za minute.

Frekvence blikani
vystrazného svétla je 90

krat za minutu. n = =
. or « il
ﬂ\ Frekvence blikani n ﬂ A

A
3

W
g

R : 1 1 <
~\ vystrazného svétla je 60 |_f _';’ S
krat za minute. (vychozi)
Frekvence blikani —
vystrazného svétia je 40 |/ / -
krat za minutu. —
Frekvence blikani _
vystrazného svétla je 25 ,’ ’f ”

krat za minutu.




I
/

=]

1l
—!| —nastaveni doby zpozdéni semaforu

(D Tato funkce se pouziva k nastaveni doby zpozdé&ného uvolnéni, kdyz reléovy port dosahne

Nastaveni releového portu — semafor

koncové polohy
(D Tato nabidka je viditelna pouze tehdy, kdyz je zapnut port ve funkci 6.5 a je zapnuta
funkce semaforu 01-06.

f N
OBS or or
— |I'1 _ |Rel Sn I _ 111 “
ﬂ d<\ T 45| ﬂ-)lu_l *
F\;\ "\\ n : t\:}\ .\ n
Releovy port se aktivuje po ‘
prodlevé 60 minut 171
U = or
: ]
ﬂ Uvolnéni portu relé ¢ = g <=
2 . ] 3
\ (vychozi) T U\
L
. /

~d
-
.

Relé -X66 uvolnéno. (Vychozi)

l‘"--
—,
Iy

Relé -X66 je aktivovano pfi chodu vrat a ve spodni koncove poloze
vrat.

™ —
T
——

~

Relé -X66 se uvolni po aktivaci zpoZdéni 1 minuty.

l‘"--
—,

Relé -X66 se uvolni po 3 minutach odloZené aktivace.

)
l____j

N
l-..‘._l l‘..J

‘l
| "—
—

Relé -X66 se uvolni po 5 minutach odloZzené aktivace.

=
—
<

=
"
My’

Relé -X66 se aktivuje po prodlevé 20 minut.

l‘"--
—,

‘|
"
(

Relé -X66 se uvolni po 30 minutach odlozené aktivace.

gy’
-
y
N

~
~

Relé -X66 se uvolni po 60 minutach odlozené aktivace.

l‘"--
—,
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I_11_(| Funkce releoveho portu — semafor — nastaveni rozsahu blikani semaforu pfi
I

J

=

zavirani

(D Tato funkce se pouziva k nastaveni aktivace oblasti nad spodni koncovou polohou
vrat.

(D Tato nabidka je viditelna pouze po zapnuti reléového portu ve funkci 6.5 a zapnuti
funkce 30.

-
-~ .
— |I'1 _ > 1 _ 1
ﬂ\ 4<? i g ﬂ-) 1 ﬂ-) L =
ReléoVy port je aktivovan v oblasti — _ |
20 % pIného cestovniho limitu nad |/ [ -f
. Lt
spodni koncovou polohou vrat.

Reléovy port je aktivovan v
oblasti 15 % pIného
ﬂcestovnl’ho limitu nad spodni

"\ koncovou polohou vrat. n =3

N
-3
oy
J L.'
——
~
s,
o

Reléovy port je aktivovan v oblasti

10 % pIného cestovniho limitu nad 1 1
. U |
spodni koncovou polohou vrat.
Reléovy port je aktivovan v oblasti
5 % pIného cestovniho limitu nad [ /7
spodni koncovou polohou vrat | LI

(vychozi)




Funkce releového portu — aktivace v oblasti pod limitem horni koncové polohy vrat

——
~

S
R

(D Tato funkce se pouziva k nastaveni aktivace oblasti pod limitem horni koncové polohy.
(D Tato nabidka je viditelna pouze po zapnuti reléového portu ve funkci 6.5 a zapnuti funkce 31.

r@ A
3S
T i =
ﬂﬁ«? i e A ﬂ-)ll. ﬂ-)u.l_l =
" Releovy port je aktivovan =
v oblasti 20% pod horni I1 1
koncovou polohou vrat L ‘
Releovy port je aktivovan
v oblasti 15%pod horni 1 1 n E—
ﬂ koncovou polohou vrat LIC ﬂ R ,'-,’ '-,
A\ "‘Releovy port je aktivovan ﬂ
v oblasti 10% pod horni I’ ,’ ”
koncovou polohou vrat —
Releovy port je aktivovan
v oblasti 5% pod horni 111
koncovou polohou vrat LI
(vychozi)
\ J
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Zobrazeni informaci displeje

Nejsou naladény koncové polohy motoru

Koncové polohy jsou nastaveny

I 1
I~ Zobrazeni u€eni horni koncové polohy vrat
L Zobrazeni uCeni spodni koncové polohy vrat
I ,’-’ Zobrazeni vrat v horni koncové poloze
"_- ,’_ Zobrazeni vrat ve spodni koncové poloze
,’: ” Detekovan, rozpojen port fotobunék PE/GND
,’: 5 Rozpojen STOP port, ST/GND
”- ,’_-’ Detekovan, rozpojen port bezpec€nostni hrany, port BN/GN
”: -’l Detekovan, rozpojen port DW listy, port BN/GN
”: ,'_-'l Detekovan, rozpojen port kontaktni listy, port BN/GN
I~ 1 Bezpecnostni hrana portu BN/GN Chyba selhani autotestu
;o DW
,’: ,’:” FA/GND Port pozarniho poplachu je spustén
,': E Spalena pojistka motoru
,’_- ,’_-,l Spusti se port nouzového zastaveni
”: ,’:’l Po dosazeni poctu alarmu udrci:t,;y v nabidce 8.0 se zobrazi kod
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Zobrazeni informaci displeje

isplej zamku funkce dalkového ovladani

”” Displej zamku funkce dalkovéh ladani

" ” Displej pro odemknuti funkce dalkového ovladani

” ” Stav détské pojistky Fidici jednotky

” ,’ ” Stav odemknuti détského zamku Fidici jednotky

’L,’ ’L, Aktivace bezdratovych fotobunék

”-,’ ” Aktivace bezdratoveého spinace uvolnéni lanka

”-,’ ’-,’ Aktivace bezdratového jisténi integrovanych dvefi

”-” "- Bezdratovy elektronicky zamek je aktivovan

”-” ”- Aktivivana bezdratova bezpecnostni lista

1111 Komunikace se zafizenim bezdratového elektronického zamku
J 1l selhala

1 | Komunikace se zafizenim bezpecénostni listy

J1 1 selhala

”-,’ ’-’ Komunikace se zafizenim bezdratovych fotobunék selhala
1 1 Komunikace se zafizenim bezdratove bezpeénostni listy selhala
”-,’ ’-” Baterie bezdratového elektronického zamku je vybita

1 71 Baterie bezdratového bezpe&nostniho zafizeni je vybita
101 Baterie bezdratového zafizeni integrovanych dvefi je vybita
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Koéd zobrazeni

Soruchy Popis problému Reseni
1. Oznacte bod na vratech, zkontrolujte
I~ I Enkodér nemuze ziskat data vrata a sledujte chod vrat rix et
I~ I béhem chodu vrat 2. Rychlost chodu vrat je pfilis nizka,
- Motor nem(iZe otevfit nebo zavfit| UPravte ryg:hlost\v/ menu2.0a2.1.
vrata. 3. Problém s pfevodovkou motoru,
vymerite novy motor.
— | " , . ,
J { Selhani enkodéru. Vyménte enkodér.
. . 1 Odstrante zdroj ruSeni a znovu provedte
I~ Porucha komunikace mezi ovladaci operaci vrat
g modulem koncovych poloh - . . y
e 2. Vyménte novy propojovaci kabel.

a enkodérem.

3. Vymeérite novy enkodeér.

M

Modul koncovych poloh vrat nebyl
detekovan.

1. Vyménte enkodeér.
2. Pokud systém koncovych poloh selze,
vymeénte Fidici jednotku motoru.

I~ 1 Zkontrolujte, zda chod vrat je spravny

C PFetizeni motoru. a dostatecne hiadky.
Vyménte novy motor.

| Port spinace uvolnéného lana. | Zkontrolujte a pfipadné upevnéte ocelove

I | navijeci lanka.
Neni pfipojeno zadné bezpecnostni zafizeni,

——— Port bezpe€nostni hrany neni motor Ize provozovat pouze v rezimu
"- ’L" pfipojen k Zadnému zafizeni. mrtvého muze. Chcete-li problém vyfesit,
- - pfipojte bezpecnostni zafizeni.
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Kod zobrazeni . i . ..
poruchy Popis problemu Reseni
1. Béhem nastavovani koncovych
poloh otevfeni/zavfeni vrat se
objevi po stisknuti SET.
I~ I 2. Provoz motoru prekracuje limit
L otacek.
3. Objevi se, kdyz podminka
nastaveni vestavénych fotobunék
nenlbv hornlblfon,cci)(\c/je P ploze \t/)rva t Podle navodu k obsluze upravte nastaveni
ne Ovzitgvjéenvé’ fotc};tf dii; obe pfi spInéni pfislusnych podminek.
deaktidovany.
4. Kdyz se provede automatické
zavirani, vrata nelze zavfit kvdli
souvisejicim porucham nebo
nastaveni DW v rezimu mrtvého
muze.
= Selhani nastavenych koncovych
- poloh vrat, draha je pfilis kratka | Resetujte koncové polohy otevieni/zavieni
nebo prekracuje otacky enkodéru. vrat.
- Port integrovanych dvefi spousti | Zkontrolujte zafizeni integrovanych dveti.
gy nouzové zastaveni.
”- "- Chyba v poradi zapojeni vodi¢u k | Upravte spravné poradi zapojeni vodicl na
= = motoru. motoru.




13. Chybové kody systému motoru

Kdéd zobrazeni
poruchy

Popis problému

Reseni

Nt
-

™
U a

Program a fidici jednotka se
neshoduiji.

Zkontrolujte, zda jsou konzistentni ovladaci
moduly pro verzi PRO a verzi PRIM (STD).

—

N
N
——

—
-

—
3
I

Spojeni mezi fidici jednotkou
a modulem ovladani displeje je
abnormaini.

1. Zkontrolujte, zda neni poSkozen

pfipojovaci kabel fidiciho modulu displeje.

2. Zkontrolujte zapojeni modulu ménice
a displeje, fidici modul je uvolnény.

3. Zkontrolujte, zda je modul ovladace

zapojeny normalné.
4. Vyménte modul ovladace nebo displej,
fidici modul.
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